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Kurzbeschreibung

Qualitatssicherung in Klein- und Mittelserienfertigung ist bei hoher Artikelvielfalt bisher lediglich
auf das reine Ausschleusen defekter Teile am Ende der Wertschdpfungskette beschréankt.
Schlupfbedingte Mehrkosten und Materialverschwendung sind die Folge. Fiir den Ubergang zu
stabileren Prozessen wird es deshalb zwingend notwendig, defektverursachende Bedingungen
im Prozess frihzeitig zu erkennen und zu korrigieren.

Im checkMATE Projekt werden Roboterlésungen mit integrierter automatischer Sichtkontrolle
konzipiert, um an Prozessschnittstellen Fertigungsprozesse zu Uberwachen, Serienfehler als
Trend zu erkennen, und weitere Wertschdopfung an defekten Artikeln zu vermeiden. Der Einsatz
des Roboters im Spektrum von Handhabung (Entnahme aus der Presse) und automatischer
Sichtkontrolle Kontrolle von Werkzeugen und Artikeln erlaubt direkte Qualitatssichten von
Prozesslage und Streuung im Prozessabschnitt. Eine derartige ,inspektionsbasierte Fertigung*
in der Produktionszelle fuhrt zur Integration von derzeit noch meist konkurrierenden, lokalen
Qualitatsrichtlinien, mit der Folge, dass Qualitat an den Prozessgrenzen schrittweise trans-
parent wird und schlupfbedingte Mehrkosten reduziert werden.

Lésung
In checkMATE wird diesem Bedarf an Produktionsoptimierung und objektiver Qualitatser-

fassung durch sensorgestutzte adaptive Roboter Rechnung getragen. Hierzu werden
aufgabenspezifische Roboterkonzepte entwickelt, die im Spektrum der unterschiedlichen
Aufgaben in der Klein- und Mittelserienfertigung: Umriistung, Ubernahme von Artikeln an den
Prozessschnittstellen (z.B. Presse), automatische Sichtkontrolle von Artikeln und Werkzeugen
zu Fertigungs- und Qualitatsstandards fihren kénnen.

Aufgrund der hohen Wiederverwertbarkeit roboterbasierter Losungen, sind checkMATE
Lésungen als Serviceroboter fir die Prozessstabilisierung und Fehlerreduktion vorgesehen.

Vorbemerkung

Das Vorhaben ,checkMATE" ist der durch das BMBF am 04.01.2005 verdffentlichten Leit-
innovation Servicerobotik im Rahmen der Férderschwerpunkte "Softwaresysteme”, "Produk-
tionstechnologien" und "Mikrosystemtechnik" dem Bereich Produktionstechnologien zuzuordnen
und wird unter dem Fdrderkennzeichen: 02PB2150 bei der Freudenberg Anlagen- und
Werkzeugtechnik GmbH geférdert.
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